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	LIVELLI DI APPRENDIMENTO/FASI DI PROGRAMMAZIONE
	COGNITIVO
	OPERATIVO
	RELAZIONALE
	  METACOGNITIVO

	SITUAZIONE DI PARTENZA
	 Elementi basilari dell’ area matematica, scientifica, tecnologica
	-Rappresentzione grafica di semplici  oggetti
- Informatica di base

- Manipolazione strutturata di semplici oggetti 
	Saper mettere in relazione l’oggetto con  il suo contesto
	Curiosità e interesse per il nuovo 

	OBIETTIVI
	-Interdisciplina
rietà del sistema robot
-Struttura meccanica, elettrica, elettronica della macchina
- Applicazioni in contesti reali
	Saper descrivere l’ architettura della macchina robotica
	- Descrivere i contesti di appartenenza delle singole parti

- Mettere in relazione i sottoinsiemi della macchina
- Saper definire un corretto rapporto uomo macchina


	Applicare  i concetti appresi ai sistemi semplici per sistemi più complessi

	COMPETENZE
	Acquisire le conoscenze per valorizzare la macchina robotica
	Saper individuare problematiche reali risolvibili attraverso l’ impiego della  macchina robotica 
	Individuare le  interazioni tra le funzioni della macchina e i bisogni dell’ uomo
	Riflettere sulle relazioni uomo-macchina

	METODOLOGIE
	Scoperta guidata con impiego di audiovisivi, pubblicazioni, web 
	Problem solving
	Declinare un set  di azioni e il loro collegamento
	One case creating

	VALUTAZIONE
	Test/colloquio
	Produrre una presentazione di sintesi sui contenuti appresi
	Confronto tra le soluzioni  elaborate
	Autoriflessione  sul modulo svolto 


